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Лабораторная работа №4
Передача данных по протоколу MDLC с использованием встроенных функций языка Ladder.
1. Цель работы. 

1.1. Изучение передачи данных по протоколу MDLC между RTU семейства MOSCAD из приложений на языке Ladder с использованием встроенных функций.
2. Подготовка к работе

2.1. Повторить раздел лекций «Передача данных по протоколу MDLC».
2.2. Повторить конфигурацию контроллеров и сети в целом из лабораторной работы №3.

2.3. Подготовить таблицы с указанием их типов и содержания, соответствия входов и выходов модулей контроллера переменным в этих таблицах, а также программу на языке Ladder для реализации задачи, поставленной в приложении 1.
3. Задание и выполнение работы.
3.0. ВНИМАНИЕ! Основные этапы программирования RTU необходимо включить в отчет! Не забывайте делать скриншоты!

3.1. Загрузить конфигурацию контроллера и сети на свой контроллер.

3.2. Проверить работоспособность созданной сети, выгрузив ошибки с помощью приложения SW Diagnostics сначала со своего локального контроллера, а затем с самого удаленного (по карте) контроллера.

3.3. С помощью Application Programmer создать приложение, решающее задачу, поставленную в приложении 1. Для этого необходимо создать нужные таблицы, произвести привязку входов и выходов модулей к переменным, а также ввести саму программу на языке Ladder.
3.4. Загрузить и запустить свое приложение на контроллере. Проверить работоспособность созданного приложения с помощью своего (SiteID=N*10) и оппонентского (SiteID=(7-N)*10) выносных имитаторов объекта. Продемонстрировать работоспособность системы преподавателю.

4. Вопросы к защите лабораторной работы.
4.1. Каким образом осуществляется передача данных по протоколу MDLC из программы на языке Ladder?
4.2. Каким образом задается адрес контроллера?

4.3. Как работает оператор CPY? Есть ли аналоги в МЭК61131-3?
4.4. Как работает оператор MOVE? Есть ли аналоги в МЭК61131-3?

4.5. Как работает оператор CALL? Есть ли аналоги в МЭК61131-3? Какие встроенные функции реализованы в MOSCAD-е?

Приложение 1. Постановка задачи для решения на RTU Moscad.

Необходимо запрограммировать свой контроллер (SiteID=N*10) таким образом, чтобы  при изменении сигнала по N-ному дискретному входу контроллера данные передавались с первого и второго дискретных входов другому контроллеру с SiteID=(7-N)*10. Также при получении данных необходимо их установить на своих первом и втором дискретных выходах соответственно. Т.е. приложение должно как принимать, так и отправлять данные.
Ваш оппонент с SiteID=(7-N)*10 также реализует похожее приложение, что обеспечит взаимное тестирование приложений.

Для единообразия и согласованности все должны использовать один и тот же формат посылки. Посылка должна состоять из одного двухбайтового слова. Младший бит этого слова соответствует первому дискретному входу(выходу) и т.д. Т.о., при посылке необходимо записать первые 2 бита этого слова в соответствии с состоянием тумблеров, а при получении – скопировать значение этого слова в массив с битовыми переменными, и в соответствии с первыми двумя элементами из него установить дискретные выходы, которые подключены к светодиодам на выносном пульте.



















N-номер бригады от 1 до 6(тот же, что и в лабораторной работе №3)

